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Digital Twin Lab 

平生先生らしい握手の再現

ヒータ

骨格構造

皮膚素材

【触覚・動作】
◼ 人間の手のような柔軟性，体温，指の
動作を再現するロボットハンド（メタ
ハンド）を開発

◼ “その人らしさ”を伴った握手（握力，
接触のタイミング等）を予測・再現

【視覚】HMDで仮想空間に平生先生を表示

視覚×触覚×動作
の相互作用によって

平生釟三郎先生らしい握手を再現
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